


A-RTK基站

EVO II RTK系列集成全新RTK模块，提供实时厘米级
定位数据，支持PPK后处理。飞行器能够记录卫星原
始观测数据、相机曝光参数等数据。定位系统支持
A-RTK基站和网络RTK，复杂环境中作业依然能精确、
稳定的实现数据采集，助力行业应用。











提供A-RTK基站、网络RTK等RTK服务。 支持搭配A-RTK高精度GNSS基站使用，获取
实时差分数据。也可以通过A-RTK基站进行
点测量，获取目标点的准确坐标。

RTK/PPK 适配A-RTK高精度GNSS基站





电力巡检



GPS+北斗+伽利略（亚洲地区）
GPS+GLONASS+伽利略（其他地区）

使用频点：

GPS：L�/L�

GLONASS：L�/L�；

北斗：B�/B�；

伽利略：E�/E�

首次定位时间：< �� s

定位精度：垂直 �.� cm + � ppm*（RMS）；

                    水平 � cm + � ppm（RMS）

* � ppm 是指飞行器每移动 � km 误差增加 � mm

�.��� GHz - �.���� GHz；�.��� - �.��� GHz



上方：表面有丰富纹理，光照条件充足（ >�� lux，室内日光灯正常照射环境）；表面为漫反射材质且反射率>��%（如墙面，树木，人等）
下方：地面有丰富纹理，光照条件充足（ > �� lux，室内日光灯正常照射环境）；表面为漫反射材质且反射率>��%（如墙面，树木，人等）

左右感知
精准测量范围: �.� - �� m
检测范围: �.� - �� m
有效感测速度: < ��m/s
视角: 水平: ��°, 垂直: ��°

有效使用环境

前向感知
精准测量范围: �.� - �� m
检测范围: �.� - �� m
有效感测速度: < ��m/s
视角: 水平: ��°, 垂直: ��°

后向感知
精准测量范围: �.� - �� m
检测范围: �.� - �� m
有效感测速度: < ��m/s
视角: 水平: ��°, 垂直: ��°

上方感知
精准测量范围: �.� - �� m
检测范围: �.� - �� m
有效感测速度: < �m/s
视角: 水平: ��°, 垂直: ��°

下方感知
精准测量范围: �.� - �� m
检测范围: �.� - �� m
有效感测速度: < �m/s
视角: 水平: ���°, 垂直: ��°

全向双目
感知系统

EVO II Dual ���T RTK 可见光相机

�/� 英寸 CMOS；有效像素 ���� 万

FOV：��°

F/�.�

�.�米至无穷远

��.�mm

� - ��倍 （最大�倍无损变焦）

EVO II Dual ���T RTK 红外相机

氧化钒非制冷红外焦平面探测器

H��°V��°

-

-

-

� - ��倍

EVO II PRO RTK 相机

� 英寸 CMOS；有效像素 ���� 万

FOV ��°

f/�.� - f/��

�m至无穷远

��.�mm

� - ��倍 （最大�倍无损变焦）

相机类型

传感器类型

视角

光圈

对焦范围

等效焦距

变焦



www.autelrobotics.cn


